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1 Wstep.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych zawiera spis
wymagan odnosnie wilasciwosci 1 wymagan zastosowanych materialow, sposobu ich
montazu oraz oceny prawidtowosci wykonania poszczegélnych prac, niezbednych do
okreslenia standardu i prawidlowej jako$ci wykonania instalacji okablowanie sieci
strukturalnych.

2 Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem robot instalacyjnych w zakresie branzy telekomunikacyjnej jest
budowa sieci strukturalnej LAN na 2 pietrze

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych

robot:

demontaz istniejacej instalacji sieci LAN.

wykonanie tras kablowych w postaci koryt metalowych oraz listew PCV.
utozenie nowego okablowania miedzianego oraz $wiattowodowego.
zakonczenie linii miedzianych oraz swiattowodowych,

wykonanie pomiaréw okablowania.

wykonanie dokumentacji powykonawczej

2.1 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji prac
instalacyjnych oraz jest podstawg procedury odbiorowe;j.

2.2 Okreslenia podstawowe.

roboty budowlane - wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem
przedmiotu zamdwienia zgodnie z zatwierdzong dokumentacjg projektowa
wykonawca - osoba wykonujaca roboty budowlane

dokumentacja budowy - projekt wykonawczy, przedmiar robot, specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych, dziennik montazu, ksigga
obmiaru

materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodnie z
dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna, zaakceptowane przez
inspektora nadzoru. Materialy uzyte do wykonania rob6t powinny by¢ nowe i
pelnowartosciowe.

aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego
jednostke;

certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od
dostawcy i odbiorcy) wykazujace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania,
iz nalezycie zidentyfikowany wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z okreslona
normga lub z wiasciwymi przepisami prawnymi;

deklaracja zgodnosci - oswiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wytaczng
odpowiedzialnosc¢, ze wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z normg lub aprobata
techniczna;

dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi
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zmianami i uzupetnieniami w trakcie realizacji robot (budowy);

— Inzynier - Inspektor Nadzoru wyznaczony przez Inwestora,

— kierownik Robot - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

— odbiér instalacji - zespot czynnosci majacych na celu sprawdzenie czy
instalacje zostaty wykonane zgodnie z projektem, warunkami technicznymi i
obowiagzujacymi normami stanowigcymi podstawe do przekazania instalacji do
eksploataciji;

— polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia dotyczace sposobu realizacji Robot
lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem Budowy przekazywane
Wykonawcy przez Inzyniera - w formie pisemne;j.

— projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem
Dokumentacji Projektowej;

— rysunki - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje tras
kablowych, szaf krosowych oraz gniazd sieci LAN urzadzen elektrycznych;

— dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czes$ci przewodzacych,
dostepnych w wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach
zaktoceniowych.

3 Odpowiedzialnos¢ wykonawcy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, a takze specyfikacja techniczng oraz
obowigzujagcymi normami. Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robot
budowlanych jest obowigzany opracowac instrukcje bezpiecznego ich wykonywania i
zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie wykonywanych przez nich robot. Uczestnicy
procesu budowlanego wspotdziatajg ze sobg w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy
W procesie przygotowania i realizacji robot budowlanych. Bezposredni nadzor nad
bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy sprawuje Kierownik robot.

3.1 Dokumentacja techniczna - wykaz dokumentow do
przekazania wykonawcy.

- Projekt w zakresie budowy sieci strukturalnej LAN
- Przedmiar robot (naktady rzeczowe) robot telekomunikacyjnych
- Specyfikacja techniczna wykonania i1 odbioru robo6t elektrycznych

3.2 Zgodnosé robét z dokumentacjq projektowaq.

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a
wymagania wyszczegolnione chocby w jednym z nich sa obowiazujace dla wykonawcy
tak, jakby byly zawarte w calej dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach
poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje nastepujaca kolejnosé ich waznosci:

1) dokumentacja projektowa
2) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
3) przedmiary robot (naktady rzeczowe)

Wykonawca robot musi wykaza¢ si¢ niezbednymi uprawnieniami w zakresie
prowadzenia robot instalacyjnych, ze szczegdlnym uwzglednieniem robot
specjalistycznych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za
ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa oraz specyfikacjg techniczng i poleceniami
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inspektora nadzoru. Dane okreslone w dokumentacji projektowej oraz specyfikacji
technicznej winny by¢ uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancji. Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedow lub pominie¢ w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inwestora (inspektora nadzoru, projektanta), ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjg techniczng. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z tymi dyspozycjami i
wplynie to na niezadowalajgca jako$¢, to takie elementy beda niezwlocznie zastgpione
innymi, a roboty poprawione na koszt wykonawcy.

3.3 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ teren prowadzonych prac w zakresie
przestrzegania wymagan BHP umozliwiajagcym bezwypadkowe przeprowadzenie robot.
W  szczegolnosci nalezy zabezpieczy¢ teren prac przed dostgpem oséb
nieuprawnionych. Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ miejsce wykonywanych
prac w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie istniejacej infrastruktury inwestora.

3.4 Odbior frontu robot

Przed rozpoczeciem robot w zakresie budowy sieci strukturalnej LAN wykonawca
winien zapozna¢ si¢ z obicktem budowlanym oraz stwierdzi¢ odpowiednie
przygotowanie frontu robot. W przypadku wystapienia uszkodzen elementow
budowlanych lub instalacyjnych wykonawca wraz z upowaznionym przedstawicielem
Inwestora sporzadzi protokot przekazania z lista uwag i zastrzezen

3.5 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie. Wykonawca zobowigzany jest
do przeszkolenia pracownikow i zapoznania ich z wszystkimi zagrozeniami mogacymi
wystapi¢ przy wykonywaniu prac na terenie inwestycji. Uznaje si¢ ze wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

3.6 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie obowigzujace podczas wykonywania
prac budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywy i wytyczne ktore sg w
jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowal Inwestora o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne potrzebne dokumenty.
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4 Ogolne wymagania dotyczace materialow i sprzetu

4.1 Kable

Przy przebudowie istniejacych tras kablowych lub budowie nowych nalezy
stosowac kable zgodne z dokumentacja projektowa.

4.2 Trasy kablowe.
Nalezy zastosowac trasy kablowe zgodne z projektem wykonawczym.

4.3 Szafy i stojaki krosowe.
Nalezy zastosowac szafy i stojaki krosowe zgodne z projektem wykonawczym.

4.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wszystkie materialty i elementy wykorzystane do realizacji zadania nalezy
przechowywa¢ zgodnie z wytycznymi ich producentéw. Szczegdlnie nalezy zwrdcic
uwage na zakres temperatur przechowywania przewidywanych materiatow. Materiaty
powinny by¢ bezwzglednie zabezpieczone przed wptywem warunkow atmosferycznych
takimi jak wilgotnos¢, opady atmosferyczne czy nastonecznienie.

4.5 Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewidujg mozliwos¢
wariantowego zastosowania materialu w wykonywanych pracach, wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim wyborze przed jego uzyciem lub wczesniej, jezeli bedzie
to wymagane dla przeprowadzenia badan. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ potem zmieniony bez zgody Inzyniera (inspektora nadzoru).

4.6 Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych Roboét, zarowno w miejscach tych
Robot, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzgtu itp. Wykonawca odpowiedzialny jest za
sprawno$¢ stosowanego sprzetu i na zadanie Inzyniera zobowigzany jest przedstawic
aktualne dokumenty potwierdzajace sprawnos$¢ wykorzystywanych narzedzi i urzadzen.

4.7 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkow transportu, ktore nie
wplyng na utrate cech jakosciowych przewozonych materialdw oraz nie wplyng
niekorzystnie na wtasciwosci wykonywanych robot.

Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu zgodnie z wytycznymi producenta. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢
przemieszczanie przedmiotow w sposob zapobiegajacy ich uszkodzenie.

4.8 Przyrzqdy do badan i pomiaréw

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiarow musza posiadac
aktualne s$wiadectwa wzorcowania 1 o0znaczony status metrologiczny. Dane
identyfikujgce przyrzad pomiarowy muszg by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z
badan i pomiarow.
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5 Wykonanie robot.

Przed przystgpieniem do prac nalezy uzgodni¢ ich zakres i kolejnos¢ z
Inwestorem. Harmonogram wykonywania prac powinien by¢ przedstawiony z
minimum dwudniowym wyprzedzeniem. Prace be¢da si¢ odbywaé w godzinach pracy
instytucji wiec kazdorazowo nalezy uprzedzi¢ uzytkownikow o planowanych
dziataniach.

5.1 Temperatura otoczenia i kabla

Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza od wartosci
podanych przez producenta.

5.2 Szczegolowe zasady wykonania robot:

a. Instalacje w korytach metalowych oraz korytach instalacyjnych z tworzyw
sztucznych

— montaz koryt metalowych wykonywaé z wykorzystaniem uchwytow
sufitowych, §ciennych lub $cienno-sufitowych. Potaczenia koryt wykonaé
z wykorzystaniem elementow systemowych przewidzianych do tego celu
przez producenta koryt.

— montaz Kkoryt instalacyjnych z tworzyw sztucznych wykonywaé z
wykorzystaniem kotkow rozporowych dobranych odpowiednio do rodzaju
Scian. Nalezy stosowaé ksztaltki przewidziane przez producenta
wybranego systemu koryt.

b. Instalacje kabli

— przy instalacji kabli miedzianych nalezy zwraca¢ uwage na odstepy od
przewodow elektrycznych aby wyeliminowac zaktocenia w sieci LAN.
Nalezy stosowa¢ si¢ do zalecen producenta systemu w szczegdlnosci €O
do sily ciagniecia kabli oraz ich promieni gigcia,

— przy instalacji kabli $wiattowodowych nalezy zwraca¢ uwage na site
ciggniecia kabli oraz ich promienie gigcia,

— luk i zgigcia przewodoéw powinny by¢ tagodne,

— podtoze do uktadania przewodow powinno by¢ gladkie,

— przewody nalezy mocowac za pomocg opasek instalacyjnych,

5.3 Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przed dotykiem posrednim nalezy stosowa¢ Samoczynne Wylaczanie
Zasilania zgodnie z PN-IEC60364-4-41.

Jako uktad zasilania nalezy przyjmowac: TN-S

Wszystkie metalowe czg$ci mogace znalez¢ si¢ pod napieciem w warunkach
zakloceniowych, nalezy potaczy¢ z zaciskami PE.

5.4 Kompletnosé instalacji

Kontrakt zawierany jest na wykonanie instalacji kompletnej, w pelni sprawnej i
spetniajacej wszystkie wymagania techniczne, formalne 1 estetyczne. Oznacza to, ze
wykonawca powinien uwzgledni¢ wszystkie naktady na wykonanie instalacji w tym te,
ktore nie sg wprost wymienione w zalaczonych zestawieniach materiatowych, takie jak
np. wsporniki i uchwyty montazowe, rurki instalacyjne, dtawiki kablowe itp.
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6 Kontrola jakosci robot

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych
robot. Dokumenty potwierdzajace zgodno$¢ zastosowanych materiatow (atest lub
deklaracje¢ zgodnosci producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach), wykonawca musi przedstawi¢ na kazde zgdanie Inzyniera.
Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia przed montazem deklaracji zgodnos$ci
materialow z zalagczonymi wynikami badan i testow oraz deklaracjami zgodnosci
wszystkich elementow sktadowych uzytych do ich produkc;ji.

7 Wymagania szczegotowe dotyczace wlasciwosci
wyrobow budowlanych.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t oraz za
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng i wytycznymi Inwestora.

7.1 Materiaty.

Zaproponowane materiaty i urzadzenia stanowig jedynie przyktad, dopuszcza sig¢
zastosowanie urzadzen rownowaznych, pod warunkiem zapewnienia ich kompatybilnosci
z urzadzeniami wskazanymi oraz brakiem konieczno$ci wprowadzenia zmian w
przyjetych rozwiazaniach projektowych. Dostarczone i zainstalowane materiaty powinny
by¢ wyprodukowane i kompletowane na terenie Unii Europejskie;j.

8 Wymagania szczegotowe dotyczace urzadzen i maszyn

Wszystkie stosowane urzadzenia i maszyny powinny by¢ sprawne. Na zyczenie
Inwestora wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ aktualne badania potwierdzajace
ich sprawnosc.

9 Wymagania dotyczace Srodkow transportu.

Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materiatow 1 elementéw niezbednych do wykonania danego rodzaju robot. W
czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ urzadzenia przed przemieszczaniem w sposob
zapobiegajacy ich uszkodzeniu. Wykonawca powinien zabezpieczy¢ srodki transportu

10 Wymagania dotyczace uprawnien firm i os6b
wykonujacych prace.

10.1 Wymagania dotyczqce wykonawcy

Wykonawca powinien posiada¢ wiedzg, doswiadczenie oraz wiedze techniczng
odpowiednia do zakresu prac. Dysponowa¢ osobami zdolnymi do wykonania
zamoOwienia.
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10.2 Wymagania dotyczqgce osé6b wykonujqcych instalacje

Wykonawca wyznaczy osobe Kkierownika robot posiadajagcg uprawnienia
budowlane do kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen w zakresie
odpowiednim do zakresu zamowienia.

Osoby wykonujace prace instalacyjne powinny posiada¢ aktualne S$wiadectwa
kwalifikacji na stanowisku eksploatacji w zakresie obstugi, konserwacji, remontow,
montazu , kontrolno pomiarowym minimum do 1kV.

11 Odbidr robo6t budowlanych.

Po zakonczeniu budowy wykonawca dostarczy inwestorowi:

- plany i schematy instalacji skorygowane na podstawie rysunkéw roboczych;

- pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z
projektantem;

- gwarancje, atesty, dowody =zakupu oraz inne dokumenty zwigzane z
zastosowanymi urzadzeniami i materiatami;

- protokoty prob i pomiarow;

- certyfikat gwarancyjny producenta okablowania logicznego (min. 25 lat).

Wymagania wyzej okreslone nalezy traktowa¢ jako minimalne. Moga one ulec
zmianom 1 rozszerzeniom w ramach ogoélnych 1 szczegdtowych warunkow
kontraktowych.

Przy odbiorze koficowym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania z projektem
technicznym oraz z ewentualnymi zmianami i odstgpstwami od dokumentacji
technicznej uzgodnionymi w trakcie realizacji.

Odbidr koncowy konczy si¢ protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania
lub protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania. Po
usunigciu przyczyn takiego stwierdzenia nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbior.

12 Rozliczenie robot.

Rozliczenie robot dla niniejszej specyfikacji winno odby¢ si¢ na zasadach ogo6lnych
w odniesieniu do ztozonej oferty.

13 Dokumenty odniesienia

13.1 Dokumentacja projektowa

Zestawienie dokumentacji:
Projekt Wykonawczy,
Przedmiar Robot,
Kosztorys Inwestorski,
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Roboét.
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14 Ustawy i rozporzadzenia i normy.

14.1 Normy

PN-EN 50173:2018-07

o PN-EN 50173-1
o PN-EN 50173-2
o PN-EN 50173-3
o PN-EN 50173-4
o PN-EN 50173-5

e PN-EN50173-6
PN-EN 50174-1:2018-08

e PN-EN50174-1
e PN-EN 50174-2

e PN-EN 50174-3:
2014-02/A1:2017-07

PN-EN 50310:2016-09

PN-EN 50346:2004/A1:2009
+A2:2010
PN-EN 61280-4-1:2010

PN-EN 61280-4-2:2014-11

PN-HD 60364-4-41:2009

PN-I1EC 60364-5-523:2001

PN-HD 60364-6:2008

PN-1EC 60364-4-43:1999

PN-1EC 60364-5-53:2000

PN-I1EC 60364-5-534:2003

Technika Informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego:
Wymagania ogolne;

Budynki biurowe;
Zabudowania przemystowe;
Zabudowania mieszkalne;
Centra danych

Rozproszone ustugi budynkowe

Technika informatyczna. Instalacja okablowania:
Specyfikacja instalacji 1 zapewnienie jakoSci;

Planowanie 1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw;

Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz
budynkow;

Sie¢ potaczen wyrownawczych w budynkach i innych
obiektach budowlanych z instalacjami
telekomunikacyjnymi;

Testowanie zainstalowanego okablowania

Procedury badan §wiattowodowych podsystemow
telekomunikacyjnych — Zainstalowana sie¢ kablowa —
Pomiar thumiennosci §wiattowodow wielomodowych;
Procedury badan §wiattowodowych podsystemow
telekomunikacyjnych — Zainstalowane okablowanie —
Pomiary thumienia i thtumiennosci odbicia w przypadku
swiattowodow jednomodowych;

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona
przeciwporazeniowa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego - Obcigzalno$¢ pradowa
dlugotrwata przewodow.

Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cze$c 6.
Sprawdzanie.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem
przet¢zeniowym

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego — Aparatura rozdzielcza
I sterownicza

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego — Urzadzenia do
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ochrony przed przepigciami

14.2 Inne dokumenty

,»Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych” —
Instalacje elektryczne - wydanie aktualne.

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w
sprawie wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktore moga by¢
wprowadzane do obrotu i stosowane wylacznie na podstawie certyfikatu
zgodnosci.

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 4
lutego 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac
budynki i ich usytuowanie (z p6zniejszymi zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 30 wrze$nia 1997 r.
Zmieniajace rozporzadzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

- Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006 w sprawie ochrony przeciw pozarowej budynkow, innych obiektow
budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 80 poz. 563) z pdzniejszymi zmianami.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych Dz. U.
2003 nr 47 poz. 401.
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