Zalacznik nr 1 do SWZ

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
»Rozbudowa systemu CCTV z analityka obrazu wraz z licencjami, urzadzeniami sieciowymi
oraz montazem dla Centrum Sztuki Wspotczesnej - Zamek Ujazdowski.”

Zamowienie dotyczy rozbudowy systemu dozoru wizyjnego znajdujgcego sie na obiekcie
Zamawiajgcego. System posiadany przez Zamawiajgcego oparty jest na platformie VMS
,Wisenet WAVE”. Zamawiajacy planuje rozbudowe tego systemu dozoru wizyjnego o nowe punkty
kamerowe. Wymagane jest dostarczenie:

e Nowych kamer do planowanych punktéw kamerowych wraz z odpowiednimi akcesoriami
montazowymi, zgodnych z posiadanym przez Zamawiajgcego systemem VMS;

e Nowych licencji WAVE-PRO dla nowych kamer, ktére pozwolg na podtgczenie tych kamer do
posiadanego systemu VMS;

Kamery dla systemu dozoru wizyjnego majg by¢ wspierane przez oprogramowanie VMS Wisenet WAVE
lub réwnowazne. Wymagana jest obstuga kamer poprzez natywny protokét kamery lub dedykowana
wtyczke (plugin) umozliwiajgcy wykorzystanie petnej funkcjonalnosci kamery. W szczegdlnosci
wymaga sie aby z poziomu systemu VMS mozna byto:

e Skonfigurowac parametry wideo kamery takie jak:
o Ustawienia parametréw dwdch profili strumieniowania do zapisu obrazu ciggtego i dla
detekcji ruchu,
o Ustawienia podstawowych parametrow takich jak: balans bieli, ekspozycja,
o Ustawienia obrazu, w tym: jasnos¢, kontrast, obrét, odbicie lustrzane,
e Konfiguracja parametréow wyjscia i wejscia audio,
e Obstuzy¢ zdarzenia analizy wideo takie jak alarmy dla analizy wideo w tym m.in. detekcja
sklasyfikowanej osoby/pojazdu, analiza wirtualnej linii oraz wirtualnej strefy,

Wymaga sie, aby konfiguracja odbywata sie przez interfejs oprogramowania VMS, a nie przegladarke
internetowg w celu zachowania spdjnosci i jednolitosci konfiguracji systemu. Pozwoli to na
ujednolicenie konfiguracji kamer rdéinych producentdow bez koniecznosci poznawania rdéznych
interfejséw uzytkownika samych kamer.

Zamawiajqcy wymaga, aby w trakcie realizacji robét przez Wykonawce kierownik robét budowlanych
(branza telekomunikacji przewodowe]j wraz z infrastrukturg towarzyszacg) byt codziennie obecny na
terenie wykonywanych prac (nadzér ciagly), z wyjgtkiem sobét, niedziel oraz dni $wigtecznych chyba,
ze w tych dniach prowadzone bedg prace. Do jego obowigzkéw bedzie nalezato:

1. Uczestnictwo w spotkaniach koordynacyjnych z Zamawiajgcym,

2. Prowadzenie dziennika montazu i codziennie dokonywanie wpiséw,

3. Informowanie z wyprzedzeniem Zamawiajgcego o potrzebie odbioru prac zanikajgcych i
uzyskanie odbioru w/w prac przez Inspektora Nadzoru wyznaczonego przez Zamawiajgcego.



Wymagania dot. kamer:

Przy rozbudowie systemu dozoru wizyjnego planuje sie wykorzystanie 7 typéw kamer o rdinej
funkcjonalnosci.

Typ 1: kamera 4-kierunkowa + PTZ

Do nadzoru rozlegtych obszaréw terenu zewnetrznego zaplanowano kamery wielokierunkowe
wyposazone w 4 przetworniki stato-pozycyjne o rozdzielczosci nie mniejszej niz 5SMP (minimum 15kl./s.
dla kazdego przetwornika w petnej rozdzielczosci) oraz zintegrowang gtowice PTZ o rozdzielczosci nie
mniejszej niz 2MP (minimum 50 kl./s. w petnej rozdzielczosci). Moduty stato-pozycyjne nie mniejsze
niz 5MP majg zapewniac kat widzenia powyzej 84°, tak zeby mozliwa byta obserwacja terenu petnych
360° wokot kamery. Jednoczesnie zamawiajgcy wymaga, aby istniata mozliwos¢ wymiany modutéw
optycznych na inne w przysztosci, gdyby konieczna byta zmiana kata widzenia modutu optycznego
kamery. Opcjonalnie w przypadku braku mozliwos¢ wymiany optyki na inng dopuszcza sie
wykorzystanie kamer statopozycyjnych ze zmienng ogniskowg regulowang zdalnie w zakresie
minimum 55°-91°.

W celu obserwacji szczegétow sceny, planuje sie wykorzystanie kamery PTZ zintegrowanej
w urzadzeniu. Kamera ma zapewnia¢ mozliwos¢ odpowiedniego powiekszenia optycznego, zeby
mozliwe byto np. odczytanie tablicy rejestracyjnej pojazdu. Kamera ma umozliwiaé prace dla kata
widzenia (w poziomie) w zakresie nie gorszym niz: 2,5° — 55°. Gtowica PTZ zintegrowana w kamerze
wielokierunkowej musi by¢ przeznaczona do pracy ciggtej (gtowica szybko-obrotowa).

W celu efektywnego wykorzystania kamer nadzoru wizyjnego, kamery majg by¢ wyposazone
w analize obrazu wbudowang w kamery, ktéra pozwoli na przesytanie alarméw do systemu VMS.
Kamera musi wysyta¢ alarmy oraz metadane, ktdre pozwolg na efektywng prace operatora centrum
nadzoru wizyjnego oraz efektywne przeszukiwanie nagran wideo z wykorzystaniem metadanych. Dla
kamery wielokierunkowej planuje sie wykorzystanie analizy obrazu dla kazdego przetwornika
w zakresie:

1) zaawansowanej detekcji wideo:

a) wejscie do strefy,

b) wyjscie ze strefy,

c) pojawienie sie w strefie,

d) znikniecie ze strefy,

e) przebywanie w strefie przez zadeklarowany czas,

f) wtargniecie do strefy,

g) przekroczenie wirtualnej linii z mozliwoscig okreslenia kierunku,
2) detekcja zamglenia i funkcja kompensacji zamglenia,
3) detekcja twarzy

Dodatkowo kamera musi posiadac¢ funkcje ochrony przed sabotazem kamery takie jak:

. funkcja antysabotazowa (ochrona przed zakryciem/zamazaniem kamery, ochrona przed
zZmiang obserwowanej sceny)

. detekcja braku ostrosci,

Dodatkowo kamera ma umozliwiaé programowanie presetéw dla kamery PTZ (min. 50
presetdéw), programowania Sciezki ruchu (grupy presetéw) min. 5 grup po 5 presetéw). Kamera ma
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umozliwia¢ wywotanie presetu automatycznie jako reakcja na alarm analizy wideo z przetwornikéw
stato-pozycyjnych kamery wielokierunkowej.

Dodatkowo wymagane jest aby kamera umozliwiata:

e konfiguracje masek prywatnosci (minimum 4. maski dla kazdego przetwornika),

e kontrole balansu bieli, kompensacji oswietlenia tta (BLC), szerokiego zakresu dynamiki (WDR),

o Korekcje znieksztatcen obrazu dla obiektywu szerokokatnego powyzej 90°,

e Stabilizacje obrazu dla kamery PTZ,

e Podtaczenie urzadzen zewnetrznych przez wejscia / wyjscia alarmowe,

e Gniazdo kart pamieci microSD. tgcznie kamera ma obstugiwac¢ min 512 GB pamieci brzegowej
microSD.

Kamera ma umozliwia¢ uruchomienie kilku analiz wideo dla kazdego z przetwornikdw niezaleznie.
Dodatkowo musi istnie¢ mozliwos¢ skonfigurowania parametrow wideo niezaleznie dla kazdego
przetwornika w trybie pracy automatycznej lub wedtug harmonogramul).

Typ 2: kamera 4-kierunkowa

Na terenie zewnetrznym planowane jest wykorzystanie kamer wielo-sensorowych bez gtowicy
PTZ do obserwacji obszaru wokét chronionego obiektu. Kamera typu 2-ego musi posiadac¢ 4 moduty
optyczne o rozdzielczo$ci nie mniejszej niz 8MP kazdy (minimum 15 kl./s. dla kazdego przetwornika).

Kamera wielokierunkowa ma zapewnia¢ mozliwos¢ obserwacji terenu zaréwno wokoét jak i pod
kamerg. W tym celu kazdy z przetwornikdw musi posiadaé regulacje obrotu i wychylenia modutu
optycznego, a takze mozliwos¢ ustawienia widoku korytarzowego. Konieczne jest réwniez zapewnienie
obiektywu zmienno-ogniskowego ze zdalng regulacjg ogniskowej oraz ostrosci.

Moduty stato-pozycyjne nie mniej niz 8MP (o rozdzielczosci nie mniej niz 3840x2160) majg
zapewnia¢ mozliwos¢ regulacji kata widzenia w zakresie minimum 50°-91°, tak zeby mozliwa byta
obserwacja terenu petnych 360°. Regulacja kata widzenia ma umozliwi¢ ewentualne powiekszenie
kluczowych obszaréw sceny dla najbardziej istotnych stref obserwacji.

W celu optymalizacji kosztu instalacji oraz kosztow utrzymania kamery wymagane jest aby
kamera wielokierunkowa byta zasilana i przesytata obraz ze wszystkich czterech przetwornikow za
pomocga pojedynczego portu sieciowego z wykorzystaniem standardu PoE+. Dodatkowo wymagane
jest aby kamera wymagata pojedynczej licencji dla wspdtpracy z systemem zarzagdzania VMS.

W celu efektywnego wykorzystania kamer nadzoru wizyjnego, kamery muszg byé wyposazone
w analize obrazu wbudowang w kamery, ktéra pozwoli na przesytanie alarméw do systemu VMS.
Kamera ma wysytaé alarmy oraz metadane, ktére pozwolg na efektywng prace operatora centrum
nadzoru wizyjnego oraz efektywne przeszukiwanie nagran wideo z wykorzystaniem metadanych. Dla
kamery wielokierunkowej planuje sie wykorzystanie analizy obrazu dla kazdego przetwornika
w zakresie:

1) zaawansowanej detekcji wideo:
a) wejscie do strefy (analiza oparta o klasyfikacje obiektow),
b) wyjscie ze strefy (analiza oparta o klasyfikacje obiektéw),
c) pojawienie sie w strefie,
d) znikniecie ze strefy,
e) przebywanie w strefie przez zadeklarowany czas,
f) wtargniecie do strefy,



g) przekroczenie wirtualnej linii z mozliwoscig okreslenia kierunku (analiza oparta
o klasyfikacje obiektow),
2) detekcja zamglenia i funkcja kompensacji zamglenia,
3) klasyfikacja obiektdw oparta o technologie Deep Learning: cztowiek, pojazd
z rozpoznaniem typu pojazdu (samochdd, ciezaréwka, rower, motocykl)

Dodatkowo kamera musi posiadac funkcje ochrony przed sabotazem kamery takie jak:

. funkcja antysabotazowa (ochrona przed zakryciem/zamazaniem kamery, ochrona
przed zmiang obserwowanej sceny)
. detekcja braku ostrosci,

Kamera ma umozliwia¢ uruchomienie kilku analiz wideo dla kazdego z przetwornikéw
niezaleznie.

Dodatkowo wymagane jest aby kamera umozliwiata:

e konfiguracje masek prywatnosci (min 4. maski dla kazdego przetwornika),

e kontrole balansu bieli, kompensacji oswietlenia tta (BLC), szerokiego zakresu dynamiki (WDR),

e Opcja HLC — redukcja olsnienia przez silne zrédta swiatta, np. reflektory aut, lampy,

e Korekcje znieksztatcen obrazu dla obiektywu szerokokgtnego powyzej 90°,

e Podtaczenie urzadzen zewnetrznych przez wejscia / wyjscia alarmowe,

e Gniazdo kart pamieci microSD. tacznie kamera ma obstugiwaé min. 512 GB pamieci brzegowe;j
microSD.

Kamera musi posiada¢ mozliwosé pracy w kazdych warunkach oswietleniowych. W tym celu
kamera ma zosta¢ wyposazona w zintegrowany oswietlacz podczerwieni umozliwiajgcy prace kamery
wielokierunkowej w nocy o zasiegu minimum 20m.

Typ 3: Kamera panoramiczna

Planowane jest wykorzystanie dwéch kamer panoramicznych instalowanych na elewacji
budynku o kacie obserwacji minimum 185°. Kamera panoramiczna musi by¢ zbudowana
z 4 przetwornikdow obrazu, ktdre zostang potgczone w jeden strumien wideo o rozdzielczosci nie
mniejszej niz 8MP. Biorgc pod uwage szerokos$¢ obserwowanej sceny nie dopuszcza sie wykorzystania
kamer ultra-szerokokatnych opartych na jednym przetworniku ze wzgledu na znacznie mniejszg
szczegdtowosé obrazu zwitaszcza na skraju generowanego obrazu. Kamera panoramiczna oparta na
4 sensorach pozwala na zapewnienie jednolitej ilosci detali w kazdym obszarze obrazu.

W celu optymalizacji kosztu instalacji oraz kosztdw utrzymania kamery wymagane jest aby
kamera panoramiczna byta zasilana i przesyfata obraz za pomoca pojedynczego portu sieciowego
z wykorzystaniem standardu PoE+. Dodatkowo wymagane jest aby kamera wymagata pojedynczej
licencji dla wspdtpracy z systemem zarzgdzania VMS.

W celu efektywnego wykorzystania kamer nadzoru wizyjnego, kamery majg by¢ wyposazone
w analize obrazu wbudowang w kamery, ktdra pozwoli na przesytanie alarméw do systemu VMS.
Kamera musi wysyta¢ alarmy oraz metadane, ktére pozwolg na efektywng prace operatora centrum
nadzoru wizyjnego oraz efektywne przeszukiwanie nagran wideo z wykorzystaniem metadanych. Dla
kamery wielokierunkowej planuje sie wykorzystanie analizy obrazu dla kazdego przetwornika
w zakresie:



1) zaawansowanej detekcji wideo:
a) wejscie do strefy (analiza oparta o klasyfikacje obiektéw),
b) wyjscie ze strefy (analiza oparta o klasyfikacje obiektow),
c) pojawienie sie w strefie,
d) znikniecie ze strefy,
e) przebywanie w strefie przez zadeklarowany czas,
f) wtargniecie do strefy,
g) przekroczenie wirtualnej linii z mozliwoscig okreslenia kierunku (analiza oparta
o klasyfikacje obiektow),
2) klasyfikacja obiektéw oparta o technologie Deep Learning: cztowiek, pojazd

Dodatkowo kamera musi posiadac funkcje ochrony przed sabotazem kamery takie jak:

. funkcja antysabotazowa (ochrona przed zakryciem/zamazaniem kamery, ochrona
przed zmiang obserwowanej sceny)
. detekcja braku ostrosci,

Kamera ma umozliwia¢ uruchomienie kilku analiz wideo jednoczesnie.
Dodatkowo wymagane jest aby kamera umozliwiata:

e konfiguracje masek prywatnosci (min 8 masek prywatnosci),

e kontrole balansu bieli, kompensacji oswietlenia tta (BLC), szerokiego zakresu dynamiki (WDR),

e Podtaczenie urzadzen zewnetrznych przez wejscia / wyjscia alarmowe,

e Gniazdo kart pamieci microSD. tgcznie kamera ma obstugiwaé min. 512 GB pamieci brzegowe;j
microSD.

Kamera musi posiada¢ mozliwosé pracy w kazdych warunkach oswietleniowych. W tym celu
kamera ma zosta¢ wyposazona w zintegrowany oswietlacz podczerwieni umozliwiajgcy prace kamery
W nocy o zasiegu min. 20m.

Typ 4: kamera 2-kierunkowa

W celu optymalizacji kosztéw instalacji oraz licencji planowane sg punkty kamerowe oparte
o kamery dwu-kierunkowe z dwoma przetwornikami nie mniejszymi niz 2MP. Kamera musi posiadac
dwa przetworniki o rozdzielczosci nie mniej niz 2MP kazdy (minimum 25 kl./s. dla kazdego
przetwornika w petnej rozdzielczosci). Kazdy z przetwornikdbw musi posiadac¢ regulacje obrotu
i wychylenia modutu optycznego, a takze mozliwos¢ ustawienia widoku korytarzowego. Konieczne jest
rowniez zapewnienie obiektywu zmienno-ogniskowego ze zdalng regulacja ogniskowej oraz ostrosci.
Moduty optyczne kamery majg zapewnia¢ mozliwosc¢ regulacji kata widzenia w zakresie nie mniejszym
niz 60°-92°. Regulacja kata widzenia ma umozliwi¢ ewentualne powiekszenie kluczowych obszaréw
sceny dla najbardziej istotnych stref obserwacji. Kamera musi posiada¢ mozliwosé zdalnego ustawienia
ogniskowej i ostrosci obrazu.

W celu optymalizacji kosztu instalacji oraz kosztow utrzymania kamery wymagane jest aby
kamera wielokierunkowa byta zasilana i przesytata obraz z obu przetwornikdw za pomoca
pojedynczego portu sieciowego z wykorzystaniem standardu PoE lub PoE+. Dodatkowo wymagane jest
aby kamera wymagata pojedynczej licencji dla wspdtpracy z systemem zarzadzania VMS.

W celu efektywnego wykorzystania kamer nadzoru wizyjnego, kamery majg by¢ wyposazone
w analize obrazu wbudowang w kamery, ktdra pozwoli na przesytanie alarméw do systemu VMS.
Kamera musi wysyta¢ alarmy oraz metadane, ktére pozwolg na efektywng prace operatora centrum



nadzoru wizyjnego oraz efektywne przeszukiwanie nagran wideo z wykorzystaniem metadanych. Dla
kamery wielokierunkowej planuje sie wykorzystanie analizy obrazu dla kazdego przetwornika
w zakresie:

1) zaawansowanej detekcji wideo:
a) wejscie do strefy (analiza oparta o klasyfikacje obiektéw),
b) wyjscie ze strefy (analiza oparta o klasyfikacje obiektow),
c) pojawienie sie w strefie,
d) znikniecie ze strefy,
e) przebywanie w strefie przez zadeklarowany czas,
f) wtargniecie do strefy,
g) przekroczenie wirtualnej linii z mozliwoscig okreslenia kierunku (analiza oparta
o klasyfikacje obiektow),
2) klasyfikacja obiektow oparta o technologie Deep Learning: cztowiek, pojazd
z rozpoznaniem typu pojazdu (samochdd, ciezaréwka, rower, motocykl)

Dodatkowo kamera musi posiadac funkcje ochrony przed sabotazem kamery takie jak:

o funkcja antysabotazowa (ochrona przed zakryciem/zamazaniem kamery, ochrona
przed zmiang obserwowanej sceny)
. detekcja braku ostrosci,

Kamera ma umozliwia¢ uruchomienie kilku analiz wideo dla kazdego z przetwornikdéw
niezaleznie.

Dodatkowo wymagane jest aby kamera umozliwiata:

e konfiguracje masek prywatnosci (min 3. maski dla kazdego przetwornika),

e kontrole balansu bieli, kompensacji oswietlenia tta (BLC), szerokiego zakresu dynamiki (WDR),

o Korekcje znieksztatcen obrazu dla obiektywu szerokokatnego powyzej 90°,

e Podtaczenie urzadzen zewnetrznych przez wejscia / wyjscia alarmowe,

e Gniazdo kart pamieci microSD. Kamera ma obstugiwaé min. 256 GB pamieci brzegowej
microSD.

Dopuszcza sie stosowanie zewnetrznego modutu wejs¢ / wyjs¢ alarmowych dla kamery o ile
nie jest wymagana dodatkowa licencja oprogramowania VMS do jego obstugi.

Kamera musi posiada¢ mozliwosé pracy w kazdych warunkach oswietleniowych. W tym celu
kamera musi zosta¢ wyposazona w zintegrowany oswietlacz podczerwieni umozliwiajgcy prace kamery
wielokierunkowej w nocy o zasiegu min. 15m.

Typ 5: kamera koputkowa wewnetrzna 2MP

Do obserwacji obszarow o szczegdlnym znaczeniu Ilub regiondw wystepowania
niebezpiecznych zdarzen planuje sie wykorzystanie kamer o rozdzielczosci nie mniej niz 2MP z analizg
obrazu opartg o sztuczng inteligencje. Kamery majg posiadac analize obrazu, ktdra z wykorzystaniem
algorytmow opartych o technologie Deep Learning bedzie pozwalata na klasyfikacje obiektéw cztowiek
/ pojazd oraz znaczgce ograniczenie fatszywych alarméw pochodzgcych od zmian oswietlenia,
roslinnosci czy zwierzat.



Zastosowanie takiej analityki pozwoli na znaczace podniesienie poziomu bezpieczerstwa
i usprawni mozliwosci przeszukiwania materiatu wideo z wykorzystaniem atrybutéw dla
sklasyfikowanych obiektéw. Wsrdd atrybutdw, ktdre kamera jest w stanie rozréznié muszg znalez¢ sie:
pteé, kolor i rodzaj ubioru (z rozréznieniem na gérng i dolng czes$¢ ubioru), oraz informacja czy osoba
posiadata nakrycie gtowy oraz torbe. W przypadku klasyfikacji pojazdéw, kamera ma zapewnic
mozliwos¢ dostarczenia informacji o typie pojazdu (np. samochdd osobowy, ciezardwka, autobus,
motocykl, rower, itp.) oraz o kolorze pojazdu. Dopuszczalne jest wgrywanie analityk innych
producentéw do kamery w celu uzyskania podanej funkcjonalnosci. Analityka ma by¢é w petni
obstugiwana przez oprogramowanie zarzadzajgce VMS z mozliwoscig przeszukiwania nagran po
wybranych typach obiektéw oraz atrybutach obiektéw.

Kamery z zaawansowang analitykg wideo Al bedg pozwalaty m.in. na:

1) klasyfikacja obiektéw (cztowiek, pojazd)
2) przypisanie atrybutéw do sklasyfikowanych obiektéw:
a) atrybuty dla osoby:
i) kolor ubioru oddzielnie dla gérnego i dolnego ubioru;
ii) detekcja: nakrycie gtowy, okulary, maseczka ochronna, torba;
3) analiza obrazu z wykorzystaniem klasyfikacji obiektow w celu minimalizacji fatszywych
alarmoéw, w tym.:
a) wejscie do strefy,
b) wyjscie ze strefy,
c) pojawienie sie w strefie,
d) znikniecie ze strefy,
e) przebywanie w strefie przez zadeklarowany czas (czas ustawiany w zakresie nie
mniejszym niz 1-600 sek),
f) wtargniecie do strefy,
g) przekroczenie wirtualnej linii z mozliwoscig okreslenia kierunku,

Dodatkowo kamera ma zapewniaé rozpoznanie niebezpiecznych zdarzen poprzez wykrycie
i klasyfikacje dzwieku, ktory bedzie generowat alarm dla operatora centrum nadzoru wizyjnego.
Klasyfikacja musi obejmowac takie dzwieki jak:

h) krzyk

i) wystrzat z broni
j) eksplozja

k) ttuczone szkto

Dopuszcza sie realizacje funkcji klasyfikacji dZzwieku réwniez w oparciu o rozwigzania
zewnetrzne jak np. analiza wykonywana serwerowo. Nalezy wéwczas w wycenie uja¢ koszty
odpowiedniej jednostki obliczeniowej, ktéra bedzie dostarczata informacje o sklasyfikowanych
obiektach do systemu VMS. Nalezy zapewni¢ wéwczas integracje z systemem VMS.

Kamera musi pozwoli¢ na uruchomienie wszystkich wybranych analityk jednoczesnie.
Przewiduje sig, ze cze$¢ z kamer bedzie realizowata wiele zadan i kamera musi umozliwia¢ jednoczesne
uruchomienie wszystkich wbudowanych analityk i ich réwnoczesne dziatanie.

Kamera ma posiada¢ funkcje uczenia nowych typéw obiektéw. Wymagana jest mozliwos¢
nauczenia kamery rozpoznawania nowego typu obiektéw jak np. gasnica lub inne w zaleznosci od
biezgcych potrzeb. Funkcja uczenia kamery rozpoznawania nowego typu obiektéw ma by¢ oparta o
uczenie maszynowe i nie moze wymagac odptatnej licencji do dziatania.



Kamera koputkowa wewnetrzna musi zapewni¢ klase odpornosci mechanicznej min. 1K10
i klase szczelnosci min. IP52.

Kamera musi posiada¢ mozliwos¢ pracy w kazdych warunkach o$wietleniowych. W tym celu
kamera musi zosta¢ wyposazona w zintegrowany oswietlacz podczerwieni umozliwiajacy prace kamery
wielokierunkowej w nocy o zasiegu min.30m.

Typ 6: kamera koputkowa zewnetrzna 2MP

Do obserwacji obszaréow o szczegélnym znaczeniu Ilub regiondw wystepowania
niebezpiecznych zdarzen planuje sie wykorzystanie kamer o rozdzielczosci nie mniejszej niz 2MP
z analizg obrazu opartg o sztuczng inteligencje. Kamery majg posiada¢ analize obrazu, ktdéra
z wykorzystaniem algorytmow opartych o technologie Deep Learning bedzie pozwalata na klasyfikacje
obiektéw cztowiek / pojazd oraz znaczace ograniczenie fatszywych alarmoéw pochodzacych od zmian
oswietlenia, roslinnosci czy zwierzat.

Zastosowanie takiej analityki pozwoli na znaczace podniesienie poziomu bezpieczerstwa
i usprawni mozliwosci przeszukiwania materiatu wideo z wykorzystaniem atrybutéw dla
sklasyfikowanych obiektdw. Wsrdd atrybutow, ktore kamera jest w stanie rozrdznié muszg znalezé sie:
pteé, kolor i rodzaj ubioru (z rozréznieniem na gérng i dolng czes$¢ ubioru), oraz informacja czy osoba
posiadata nakrycie gtowy oraz torbe. W przypadku klasyfikacji pojazdéw, kamera ma zapewnic
mozliwo$¢ dostarczenia informacji o typie pojazdu (np. samochdd osobowy, ciezaréwka, autobus,
motocykl, rower, itp.) oraz o kolorze pojazdu. Dopuszczalne jest wgrywanie analityk innych
producentéw do kamery w celu uzyskania podanej funkcjonalnosci. Analityka ma by¢é w petni
obstugiwana przez oprogramowanie zarzadzajgce VMS z mozliwoscia przeszukiwania nagran po
wybranych typach obiektéw oraz atrybutach obiektéw.

Kamery z zaawansowang analityka wideo Al bedg pozwalaty m.in. na:

4) klasyfikacja obiektow (cztowiek, pojazd)
5) przypisanie atrybutéw do sklasyfikowanych obiektéw:
a) atrybuty dla osoby:
i) kolor ubioru oddzielnie dla gérnego i dolnego ubioru;
ii) detekcja: nakrycie gtowy, okulary, maseczka ochronna, torba;
6) analiza obrazu z wykorzystaniem klasyfikacji obiektéw w celu minimalizacji fatszywych
alarméw, w tym.:
a) wejscie do strefy,
b) wyjscie ze strefy,
c) pojawienie sie w strefie,
d) znikniecie ze strefy,
e) przebywanie w strefie przez zadeklarowany czas (czas ustawiany w zakresie nie
mniejszym niz 1-600 sek),
f) wtargniecie do strefy,
g) przekroczenie wirtualnej linii z mozliwoscig okreslenia kierunku,

Dodatkowo kamera ma zapewniaé rozpoznanie niebezpiecznych zdarzen poprzez wykrycie
i klasyfikacje dzwieku, ktéry bedzie generowat alarm dla operatora centrum nadzoru wizyjnego.
Klasyfikacja ma obejmowac takie dzwieki jak:

h) krzyk
i) wystrzat z broni



j) eksplozja
k) ttuczone szkto

Dopuszcza sie realizacje funkcji klasyfikacji diwieku réwniez w oparciu o rozwigzania
zewnetrzne jak np. analiza wykonywana serwerowo. Nalezy woéwczas w wycenie ujg¢ koszty
odpowiedniej jednostki obliczeniowej, ktére bedzie informacje o sklasyfikowanych obiektach
dostarczata do systemu VMS. Nalezy zapewni¢ wéwczas integracje z systemem VMS.

Kamera musi pozwoli¢ na uruchomienie wszystkich wybranych analityk jednoczesnie.
Przewiduje sig, ze cze$¢ z kamer bedzie realizowata wiele zadan i kamera musi umozliwiaé jednoczesne
uruchomienie wszystkich wbudowanych analityk i ich réwnoczesne dziatanie.

Kamera ma posiadaé funkcje uczenia nowych typdéw obiektéw. Wymagana jest mozliwosc
nauczenia kamery rozpoznawania nowego typu obiektéw jak np. gasnica lub inne w zaleznosci od
biezacych potrzeb. Funkcja uczenia kamery rozpoznawania nowego typu obiektéw ma by¢ oparta o
uczenie maszynowe i nie moze wymagaé odptatnej licencji do dziatania.

Kamera musi posiada¢ mozliwosé pracy w kazdych warunkach oswietleniowych. W tym celu
kamera musi zosta¢ wyposazona w zintegrowany oswietlacz podczerwieni umozliwiajgcy prace kamery
wielokierunkowej w nocy o zasiegu min 30m.

Typ 7: kamera koputkowa zewnetrzna 8MP

Do obserwacji obszarédw o szczegdlnym znaczeniu Ilub regiondw wystepowania
niebezpiecznych zdarzen planuje sie wykorzystanie kamer o rozdzielczosci nie mniejszej niz 8MP
z analizg obrazu opartg o sztuczng inteligencje. Kamery muszg posiada¢ analize obrazu, ktéra
z wykorzystaniem algorytmow opartych o technologie Deep Learning bedzie pozwalata na klasyfikacje
obiektow cztowiek / pojazd oraz znaczace ograniczenie fatszywych alarméw pochodzgcych od zmian
oswietlenia, roslinnosci czy zwierzat.

Zastosowanie takiej analityki pozwoli na znaczace podniesienie poziomu bezpieczenstwa
i usprawni mozliwosci przeszukiwania materiatu wideo z wykorzystaniem atrybutéw dla
sklasyfikowanych obiektéw. Wsrdd atrybutdw, ktdre kamera jest w stanie rozréznié muszg znalez¢ sie:
pteé, kolor i rodzaj ubioru (z rozréznieniem na gérng i dolng czes¢ ubioru), oraz informacja czy osoba
posiadata nakrycie gtowy oraz torbe. W przypadku klasyfikacji pojazdéw, kamera ma zapewnic
mozliwo$¢ dostarczenia informacji o typie pojazdu (np. samochdéd osobowy, ciezaréwka, autobus,
motocykl, rower, itp.) oraz o kolorze pojazdu. Dopuszczalne jest wgrywanie analityk innych
producentéw do kamery w celu uzyskania podanej funkcjonalnosci. Analityka ma by¢ w petni
obstugiwana przez oprogramowanie zarzadzajgce VMS z mozliwoscig przeszukiwania nagran po
wybranych typach obiektéw oraz atrybutach obiektéw.

Kamery z zaawansowang analitykg wideo Al bedg pozwalaty m.in. na:

7) klasyfikacja obiektow (cztowiek, pojazd)
8) przypisanie atrybutéw do sklasyfikowanych obiektow:
a) atrybuty dla osoby:
i) kolor ubioru oddzielnie dla gérnego i dolnego ubioru;
ii) detekcja: nakrycie gtowy, okulary, maseczka ochronna, torba;
9) analiza obrazu z wykorzystaniem klasyfikacji obiektéw w celu minimalizacji fatszywych
alarmow, w tym.:



a) wejscie do strefy,

b) wyjscie ze strefy,

c) pojawienie sie w strefie,

d) znikniecie ze strefy,

e) przebywanie w strefie przez zadeklarowany czas (czas ustawiany w zakresie 1-600
sek),

f) wtargniecie do strefy,

g) przekroczenie wirtualnej linii z mozliwoscig okreslenia kierunku,

Dodatkowo kamera ma zapewniaé rozpoznanie niebezpiecznych zdarzen poprzez wykrycie
i klasyfikacje dzwieku, ktéry bedzie generowat alarm dla operatora centrum nadzoru wizyjnego.
Klasyfikacja musi obejmowac takie dZzwieki jak:

h) krzyk

i) wystrzat z broni
j) eksplozja

k) ttuczone szkto

Dopuszcza sie realizacje funkcji klasyfikacji dzwieku réwniez w oparciu o rozwigzania
zewnetrzne jak np. analiza wykonywana serwerowo. Nalezy woéwczas w wycenie ujg¢ koszty
odpowiedniej jednostki obliczeniowej, ktére bedzie informacje o sklasyfikowanych obiektach
dostarczata do systemu VMS. Nalezy zapewni¢ wowczas integracje z systemem VMS.

Kamera ma pozwoli¢ na uruchomienie wszystkich wybranych analityk jednoczesnie.
Przewiduje sie, ze cze$¢ z kamer bedzie realizowata wiele zadan i kamera musi umozliwia¢ jednoczesne
uruchomienie wszystkich wbudowanych analityk i ich réwnoczesne dziatanie.

Kamera ma posiadac funkcje uczenia nowych typéw obiektéw. Wymagana jest mozliwos¢
nauczenia kamery rozpoznawania nowego typu obiektéow jak np. gasnica lub inne w zaleznosci od
biezgcych potrzeb. Funkcja uczenia kamery rozpoznawania nowego typu obiektéw ma by¢ oparta
0 uczenie maszynowe i nie moze wymagac odptatne;j licencji do dziatania.

Wszystkie typy kamer, ktore bedg stosowane w systemie nadzoru wizyjnego musza spetniac ponizsze
kryteria:

1. Kamery dozoru wizyjnego muszg by¢ zgodne ze standardem ONVIF. Fakt ten bedzie
weryfikowany dla kazdego produktu przez strone organizacji ONVIF:
www.onvif.org/conformant-products/ . Brak urzgdzenia na liScie bedzie traktowany jako brak
kompatybilnosci danego produktu ze standardem. Producent rozwigzan nadzoru wizyjnego

musi by¢ rowniez aktywnym cztonkiem tej organizacji w celu zapewnienia petnej zgodnosci
produktédw z tym standardem réwniez w przysztosci.

2. Urzadzenia majg posiadaé mechanizmy/funkcje zapewniajgce bezpieczenstwo sieciowe
urzadzen, m.in.: ochrona hastem (brak hasta domysinego, wymuszenie stworzenia nowego
hasta przy pierwszym uruchomieniu kamery (wymuszenie silnego hasta np. mata/wielka litera,
cyfra i znak specjalny, o odpowiedniej dtugosci), mozliwo$s¢ wymuszenia bezpiecznego
potgczenia po protokole HTTPS (SSL), mozliwos¢ instalacji zewnetrznego certyfikatu SSL,
obstuga uwierzytelniania typu Digest, obstuga standardu uwierzytelniania 802.1x.
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3. Kamery muszg by¢ zgodne z dyrektywg NDAA. Dyrektywa mimo iz jest dokumentem rzadu
Stanéw Zjednoczonych zawiera liste firm, ktérych produkty sg potencjalnym zagrozeniem dla
cyber-bezpieczenstwa sieci).

4. Nie dopuszcza sie urzadzen od producentdw z Rosji.

5. Urzadzenia muszg umozliwia¢ konfiguracje minimum 3 profili wideo co pozwoli na elastyczne
zarzadzanie strumieniami wideo dla réznych urzadzen i systemow trzecich. W przypadku
kamer wielokierunkowych / wieloprzetwornikowych kamera ma umozliwia¢ stworzenie
3 profili wideo dla kazdego przetwornika niezaleznie. Kamery majg obstuzyé kompresje
min. MJPEG, H.264 oraz H.265.

6. Wymagane jest, aby kamera umozliwiata ustawienie kompresji MJPEG w petnej rozdzielczosci
dla gtéwnego strumienia wideo.

7. Kamery majg umozliwia¢ instalacje aplikacji firm zewnetrznych, co pozwoli na rozszerzenie
funkcjonalnosci kamery w przysztosci o dodatkowg analize obrazu lub mechanizmy integracji
z wysytaniem powiadomien do innych systemodw bezpieczenstwa.

8. Kamery muszg posiadac slot na karty microSD. Rozszerzona w ten sposéb pamie¢ kamery ma
zapewnia¢ nagrywanie brzegowe w przypadku utraty facznosci kamery z serwerem. Jest
to opcja, ktdra jest brana pod uwage w przypadku punktéw kamerowych o szczegdlnym
znaczeniu pod katem bezpieczenstwa. Kamery majg obstugiwaé karty microSD lub
odpowiednik o pojemnosci min. 128 GB. Kamera ma réwniez umozliwiaé¢ przechowywanie na
karcie microSD danych z instalowanych w kamerze aplikacji zewnetrznych jak np.
przechowywanie zdjec¢ z detekcji tablic rejestracyjnych, narzedzie raportujgce/dashboard, itp.

9. Wszystkie kamery do montazu zewnetrznego (typ 1, 2, 3, 4, 5, 7) muszg zosta¢ wykonane
w klasie odpornosci mechanicznej min. IK10 oraz o klasie szczelnosci min. IP66. Dodatkowo
kamery te majg umozliwia¢ prace w zakresie temperatur min. -40°C do + 55°C.

10. Producent kamer musi dopuszczaé opcje malowania obudowy kamer bez utraty gwarancji.
Opcja ta jest istotna poniewaz z uwagi na charakter obiektu, moze by¢ konieczne pomalowanie
kamery na odpowiedni kolor zgodny z kolorystyka obiektu.

11. Kamery muszg byc¢ objete 5 letnig gwarancja producenta.

12. Producent powinien zapewniac czesci serwisowe do urzadzen oraz wsparcie centrum napraw
w przypadku awarii urzadzen.

Przetqcznik sieciowy POE+

Przetaczniki sieciowe stanowigce rozbudowe sieci strukturalnej opartej na urzagdzeniach Aruba, ponizej
dane techniczne modelu referencyjnego.

Przetacznik Ethernet 24 portowy 10/100/1000 Mbps POE+

Obudowa Obudowa o wymiarach dostosowanych do montazu w stelazu 19”, zaopatrzona w
odpowiednie uchwyty do mocowania.

Zasilanie Zasilacz 230V (AC).
Budzet POE nie mniej niz 370W
Interfejsy Zainstalowane co najmniej 24 porty 10/100/1000 BaseT POE+.

Zainstalowane co najmniej 4 porty 1/10 G-SFP.
Ponadto co najmniej 1x USB typ A, 1x USB-C

Wydajnos¢ Komponent (matryca, magistrala lub inne rozwigzanie architektoniczne) przetgczajacy

powinien posiadac¢ wydajnos¢ nie mniejszg niz 128 Gbps.
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Przepustowos¢ nie mniejsza niz 95 Mpps

Warunki pracy

Zakres temperatur pracy dla urzadzenia: 0°- 42°C oraz dopuszczalnej wilgotnosci: 15% -
90%.

Zarzadzanie
urzadzeniem

Przetacznik musi by¢ zarzadzany poprzez tekstowy interfejs linii komend (CLI) dostepny
na porcie konsoli, oraz protokét SSHv2, SNMPv3. Urzadzenie musi posiadac¢ funkcje
wspotpracy z zewnetrznymi serwerami RADIUS (RFC 2138, RFC 2866) oraz TACACS+ (RFC
1492).

Urzadzenie musi umozliwia¢ przechowywanie konfiguracji w pliku tekstowym, ktéry moze
zosta¢ skopiowany (TFTP, FTP lub réwnowazny) na dowolny komputer klasy PC
i w dowolnym momencie poddany edycji bez aktywnego potaczenia z macierzystym
urzadzeniem sieciowym. System zarzgdzania musi umozliwia¢ diagnostyke z poziomu CLI,
polegajgcy na logowaniu zdarzen zachodzgcych w systemie.

Protokoty wspierane
przez interfejsy

Interfejsy muszg by¢ zgodne odpowiednio z normami: IEEE 802.3ab, 802.3x, 802.3az,
802.3ad, 802.3Q, 802.3at PoE+.

Porty TP muszg posiadac auto Auto-MDIX.

Obstuga ramki Jumbo o wielkosci do 9 KB.

Urzadzenie musi posiadaé mozliwos¢é agregacji interfejséw zgodnie z protokotem LAG
IEEE 802.3ad oraz LACP.

Routing i switching

Urzadzenie musi obstugiwac routing statyczny IPv4.

Urzadzenie musi umozliwiaé jednoczesng obstuge 1K VLAN-6w IEEE 802.1q, w petnym
zakresie numeracji 1-4094.

Urzadzenie musi wspierac¢ tzw. Voice RADIUS VLAN.

Urzadzenie musi obstugiwac protokdt SNMP w wersjach 1, 21 3.

Urzadzenie musi posiada¢ mechanizmy pozwalajgce na ograniczanie pasma dla ruchu
wyjsciowego i wejsciowego na wszystkich interfejsach tranzytowych (z uwzglednieniem
filtrow ruchu — ACL) oraz dla poszczegdlnych sieci VLAN.

Obstuga protokotéw LLDP-MED lub réwnowaznych.

Urzadzenie musi obstugiwac protokoty Spanning Tree — zgodnie z co najmniej IEEE
802.1d, 802.1w i 802.1s.

Urzadzenie musi posiadac funkcje limitowania pasma dla ustug, ktérych dziatanie jest
niezbedne do prawidtowego funkcjonowania urzadzenia, a ktére mogg stac sie celem
ataku Denial of Service.

Urzadzenie musi posiadaé implementacje klienta NTP lub SNTP.

Urzadzenie musi obstugiwac syslog logging.

Bezpieczenstwo
sieciowe

Mozliwos¢ kopiowania ruchu (z VLAN'u, portu) na okreslony port (tzw. mirroring).
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10. Wymagania Urzadzenie musi by¢ fabrycznie nowe, pochodzace z oficjalnego zrdodta sprzedazy
handlowe wyznaczonego przez producenta.
Urzadzenie musi posiadac wszystkie zezwolenia i homologacje wymagane dla tego typu
sprzetu na terenie Unii Europejskiej.
11. Wymagania Procesor minimum 2 core 1GHz
sprzetowe RAM minimum 4 GB DDR3
Pamie¢ fleszowa minimum 16 GB
Waga netto urzadzenia nie wiecej niz 4,25kg
12. Gwarancja Nie mniej niz 60 miesiecy
Komputer stacjonarny PC
L.p. | Nazwa parametru Wartosci wymagane przez Zamawiajacego
Zastosowanie o Klient aplikacji VMS, programy biurowe
1.
Procesor e 64 bitowy zaprojektowany do pracy w komputerach stacjonarnych minimum 12
2. rdzeniowy, taktowany zegarem co najmniej 3,5 GHz. Zaoferowany procesor o
$redniej wydajnosci ocenianej na co najmniej 39000 pkt. w tescie PassMark CPU
Mark wedtug wynikéw opublikowanych na stronie
http://www.cpubenchmark.net/cpu_list.php,
Ptyta gtdwna e QOparta na chipsecie kompatybilnym z procesorem, obstugujgca pamieci RAM do
3. min 128 GB, mozliwos$¢ zamontowania minimum 2 dyskéw SSD m.2
Pamigé¢ RAM e Min. 64 GB (DDR4, 3800 MHz), muszg pozostac 2 wolne sloty.
4,
Naped optyczny e  Whbudowany w wymiennej kieszeni DVD +/- RW DL
5.
Dysk SSD e Min 1TB SSD m.2, odczyt co najmniej 4500 MB/s, zapis co najmniej 3900 MB/s,
6. zywotnosé min 500 TBW
Karta dZzwiekowa e Whbudowana, zgodna z HD Audio, min 7 kanatowa
7.
Karta graficzna e Dedykowana karta graficzna z minimum 10 GB pamieci, minimum 192 bit
8. e Obstuga min 4 wyswietlaczy, obstuga rozdzielczo$ci 7680x4320
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Karta graficzna obstugujaca funkcje:

DirectX 12, OGL 4.6, HDCP 2.3

Minimum 4 wyjscia HDMI / DisplayPort

Zaoferowana karta graficzna o sredniej wydajnosci ocenianej na co najmniej
17000 pkt. Average G3D Mark w tescie PassMark Video card Benchmarks
wedtug wynikdw opublikowanych na stronie
https://www.videocardbenchmark.net/GPU_mega_page.html.

Ztacza - panel tylny

Minimum 2 x PS/2 na klawiature i mysz lub 1 x typu combo

9. e Minimum 4 x USB 3.2 Gen 1
e  Minimum 3 x USB 3.2 Gen 2
e  Minimum 1 x HDMI (karta graficzna) lub minimum 2 x Display Port
Ztacza - panel
10. przedni/gorny e  Minimum 2 x USB 3.1 Gen. 1
e  Minimum 1 x Wejscie mikrofonowe
e Minimum 1 x Wyjscie stuchawkowe/gtosnikowe
e Minimum 1 x Czytnik kart SD/ MicroSD
Karta sieciowa e  Minimum 2 x LAN 10/100/1000 RJ45
11. (ethernet)
Zasilanie e Whbudowany zasilacz sieciowy AC/DC 240V, 60/50 Hz, z kablem sieciowym.
12. e Moc zasilacza nie mniej jak 600W i dostosowana do zainstalowanych
komponentow.
Obudowa e Mieszczaca format ptyty gtéwnej ATX oraz wszystkie wymagane komponenty.
13. e Kolor czarny
e  Minimum 3 zainstalowane wentylatory wewngatrz obudowy.
e  Minimum 2 filtry przeciwkurzowe.
System operacyjny e Licencja na system operacyjny Microsoft Windows 11 Pro x64 PL
14.
Zgodnosc ze e Oferowany komputer musi spetnia¢ wymagania dyrektywy 2002/95/EC z dnia 27
15. standardami stycznia 2003 na temat zakazu uzycia niebezpiecznych substancji w wyposazeniu

elektrycznym i elektronicznym (RoHS - restriction of the use of certain hazardous
substances).

Oferowany komputer musi spetnia¢ wymogi dyrektywy WEEE 2002/96/EC z dnia
27 stycznia 2003 r. dotyczacej odpaddw elektrycznych i elektronicznych
Oferowany komputer musi by¢ zgodny z norma 1SO 1043 lub réwnowazng dla
elementdéw wykonanych z tworzyw sztucznych o masie powyzej 25 gram.
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16. Dotaczone akcesoria Klawiatura USB QWERTY kolor czarny, przewéd min 1,8m.
Mysz 3 przyciskowa z rolkg na przewodzie USB 1,8m, optyczna lub laserowa
kolor czarny.
Mikrofon na przewodzie USB o minimalnych parametrach:
mikrofon dookdlny, plug&play, przycisk wyciszenia, przewdd nylonowy odporny
na uszkodzenia, redukcja szumoéw, czuto$é -38dB +/- 3db, czestotliwos$é od 50HZ
do 16KHZ, impedancja 2.2k Ohm.
17. Gwarancja Minimum 36 miesiecy
18. Informacje Dostarczany sprzet musi by¢ fabrycznie nowy, nieuzywany, nieregenerowany,
dodatkowe kompletny, wyprodukowany nie wczesniej niz w maju 2023 r., wolny od
jakichkolwiek wad fizycznych i prawnych, sprawny technicznie
Ekran LCD do stanowiska operatora CCTV 55”
L.p. | Nazwa parametru Wartosci wymagane przez Zamawiajacego
Typ ekranu
1. Nie mniej niz 55"
Format obrazu
Jasnos¢
3. Nie mniej niz 500 nitéw
4. Gtebia kolorystyki Nie mniej niz 10 bit
5. Kontrast Minimum 1200:1
6. Czas reakgji Nie mniej niz 8 ms
7. Typ pracy 24/7 (godz/dni)
8. Temperatura pracy W zakresie 5-40°C
9. Wilgotnos¢ pracy W zakresie 25-80% RH
10 System operacyjny Android wersja 8.0 lub nowsza
Katy widzenia
11. (pion/poziom) Nie mniej niz 178/178
Rozdzielczos¢
12. Minimum 3840x2160
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Zt3cza

Nie mniej niz 3x HDMI, 4x USB, RJ45, RS-232, Ztgcze audio wyjscie (3,5 mm)

13.
Pamigc Wewnetrzna minimum 32GB
14. Systemu minimum 4GB
Inne e  Whbudowane gtosniki minimum 2x 10W
15. e VESA 400x400
e Pobdr mocy max 98W
e Pilot
e W zestawie kompatybilny uchwyt scienny typu VESA, umozliwiajgcy min. 15
stopniowy pochyt oraz min. 45 cm oddalenie ekranu od sciany.
Gwarancja
16. .
Minimum 5 lat
Waga netto Max. 27 kg
17.
Ekran LCD do stanowiska operatora CCTV 23,8”
L.p. | Nazwa parametru Wartosci wymagane przez Zamawiajacego
Typ ekranu
1. 23,8
Format obrazu
2. 16:9
Jasnos¢
3. Nie mniej niz 250 nitéw
4, HDCP 1.4
5. Kontrast Nie mniejszy niz 1000:1
6. Czas reakgcji minimum 5 ms
7. Regulacja wysokosci | Nie mniej niz 140 mm
wyswietlacza
8. Wielkos¢ plamki Nie wiecej niz 0,27
9. Gniazdo Tak
stuchawkowe
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10. Wejscie liniowe Tak
audio
Katy widzenia
11. (pion/poziom) minimum 178/178
Rozdzielczos¢
12. minimum 1920x1080
Ztacza
13. D-sub, HDMI, DisplayPort v1.2
Zasilacz
14. Wbudowany
Inne e  Whbudowane gtosniki
15. e VESA 100x100
e Pivot 90’
e Pobdr mocy max 28W
e TCO7.0
e Energy Star 8.0
e Certyfikat TCO 8.0
e EPEAT Bronze
Gwarancja
16. -
Minimum 5 lat
Waga netto Max. 3,1 kg bez podstawy
17.

Panel sterowania PTZ

Przedmiotem zamodwienia jest jednoosiowy joystick z trzema osiami wykorzystujacy efekt Halla.
Joystick ma posiadaé¢ minimum 12 przyciskdw. Zakres ruchu dla osi X/Y wynosi £28°, natomiast dla osi
Z wynosi £23.5°. Joystick wyposazony jest w dwa sprezyny pozwalajgce na ruch w dwdch kierunkach.
Minimalna moc wymagana do dziatania wynosi 0.109 [N-m], moc pracy to 0.151 [N-m], a maksymalna
moc to 0.169 [N-m]. Materiaty uzyte do produkcji joysticka to ABS (obudowa), poliweglan (uchwyt),
guma (pokrywa przycisku) oraz SUM24L z powtoka niklowg (watek). Interfejsem komunikacyjnym jest
4-pinowy port typu A USB. Do obstugi joysticka wymagane s standardowe sterowniki DirectX
(DirectInput). Joystick dziata przy napieciu DC 5 [V], zasilany z USB, o tolerancji 0.5 [V]. Prad pracy
wynosi 50 [mA].

Gtosnik IP

Przedmiotem zamdwienia jest gtosnik scienny IP SPA-W100B. Gtosnik posiada nastepujgce kluczowe
cechy: poziom wyjsciowy wynosi +6dBV + 3dB, a odpowiedz czestotliwosciowa miesci sie w zakresie
20Hz ~ 20kHz. Wzmacniacz o mocy 10W jest wbudowany w gtosnik. Zasilanie odbywa sie za pomoca
PoE (IEEE 802.3 af typ 1 klasa 3) lub PoE+ (IEEE 802.3 at typ 2 klasa 4). Wewnetrzna pamie¢ wynosi
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1 Gb. Maksymalny poziom cisnienia akustycznego to 99 dB, a zakres czestotliwosci (-10dB) wynosi
120Hz ~ 20kHz. Czutos$¢ gtosnika przy mocy 1 wat wynosi 90 dB. Gtosnik posiada klase ochrony 1P45,
co oznacza odpornosc¢ na pyt i mate zraszanie wodg. Obstugiwane protokoty to IPv4, HTTP, SIP, mDNS,
DNS, NTP, TCP, UDP, DHCP, ARP, ICMP. Gtosnik obstuguje synteze mowy w jezykach: angielskim (US,
UK), niemieckim, francuskim, hiszpanskim i rosyjskim. Dodatkowo, mozliwe jest monitorowanie
dzwieku za pomocg gtosnika oraz przeprowadzenie testu pofaczenia.

Listwa zasilajaca PDU

Przedmiotem zamodwienia jest jednostka dystrybucji zasilania (PDU) o wysokosci 1U, przeznaczona
do rozdzielania pragdu elektrycznego. PDU posiada 12 gniazd sieciowych typu C13 panel, z wtyczkg C20
panel. Wymiary urzadzenia wynoszg 444,5 x 38,1 x 44,5 mm (SxGxW), a waga to 0,907 kg. Urzadzenie
jest koloru czarnego. PDU dziata przy napieciu wejSciowym 208-230 V i czestotliwosci wejsciowej AC
50 - 60 Hz. Maksymalne natezenie prgdu wynosi 20 A. PDU posiada funkcje ochrony przed
przetadowaniem. Dtugos¢ kabla wynosi 3,05 m. Urzgdzenie spetnia certyfikaty UL60950 1 ETL oraz CSA
C22.2. Zakres temperatur eksploatacji miesci sie w przedziale od 0 do 35°C, a zakres temperatur
przechowywania wynosi od -15 do 45°C. Zakres wilgotnosci wzglednej to 0-95%. PDU jest
przystosowane do uzytkowania w wysokosci do 3000 m n.p.m., natomiast dopuszczalna wysokos$é
przechowywania wynosi do 15000 m n.p.m. Produkt posiada certyfikat zréwnowazonego rozwoju
RoHS.
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